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自由な発想で、４軸から学習用ロボッ

ト組み立てセット. 簡単なモデリン

グで動作範囲の広い直交軸 2足ロボッ

トも… 

教育向け・学習用ロボットキット 

                               

 

自由组合,４自由度以上学习用机器人套件,

建模简单,动作范围大的直交轴双足机器人

也… 

A valuable set for simple robotics learning, various 

combinations, starting from 4 degree of freedom, even biped 

human robot with orthogonal axis, Easy modeling, wide 

dynamic motion range … 

自由組合,４自由度以上學習用機

器人套件,建模簡單,動作範圍大的

直交軸雙足機器人也… 

MiniS 
Various Assembly  

 

自由组合机器人套件 

自由組立てロボットキット Ｒ 

Robot Kit 
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**本カタログ仕様は予告なし変更する場合があります。 

２１軸２足ロボットキット 

（組立て済み） 
MiniS-Robot-Kit-D21 

 

●受注生産、組立済み品。約身長 38cm、

左右幅 20cm、前後深さ 9cm；重量 1.9Kg。 

●動作範囲広い、人間関節近い直交軸ロ

ボットです。1部デモモーションデータを

入ります。 

●腕と足の旋回が自由で、左右曲がりは

自然です。踊る時に、表現力が抜群です。 

●耐久性アップのため、メタルブッシン

グフロントケースと金属ホーンのオプシ

ョンがあります。 

●任意 1 個サーボ制御のメセッジフォー

マット公開し、エンドユーザー向け 

Basic  API と VB サンプルコードを提供

します。 
 

２１自由度MiniS-Robot主なバーツ   

No. Product Part Number Quntity 

1 RB1051 サーボセット MiniS RB1051-HBC  1２ 

2 RB1051 サーボセット（ケーブル 47cm） MiniS RB1051-HBC-47 4 

3 RB303c サーボセット MiniS RB303c-HBC 5 

4 RS232シリアルケーブル Cable-232A-3P  1 

5 24チャンネル制御ボード MiniS-Port 05-01VE 452-24 1 

6 資料 CD-ROM CD-ROM 1 

7 大容量６V水素二次電池電池１１００mAh MiniS-NMH-1100-2 1 

8 充電器（入力 100-240V） MiniS-Chgr-A 1 

    

＊組立と輸送の時に、若干キズが残しますので、予めご了承ください。 

http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
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１９軸２足ロボットキット 
MiniS-Robot-Kit-D19 

 

●キット販売、組立完成後約身長 38cm（ア

ングル除き）左右幅 20cm、前後深さ 9cm；

重量約 1.8Kg 。 

●シミュレーション簡単、動作範囲広い、

人間関節近い直交軸ロボットです。 

●足の旋回が自由で、左右曲がりは自然で

す。踊る時に、表現力が豊富です。 

●耐久性アップのため、メタルブッシング

フロントケースと金属ホーンのオプション

があります。 

●サーボ制御のメセッジフォーマット公開

し、エンドユーザー向け Basic  API と VB

サンプルコードを提供します。 ボードＰ

ＷＭ出力は２４チャネルですので、更に高

自由度のロボットの自作が可能です。 

●アルミ合金プレスフレームブラケット

で、軽量化と堅牢性両立できます。分かり

やすい組み立て動画と３D 組立図を提供し

ます。 

１９自由度MiniS-Robot主なバーツ   

No. Product Part Number Quntity 

1 RB1051 サーボセット MiniS RB1051-HBC  8 

2 RB1051 サーボセット（ケーブル 47cm） MiniS RB1051-HBC-47 4 

3 RB303c サーボセット MiniS RB303c-HBC 7 

4 RS232シリアルケーブル Cable-232A  1 

5 24チャンネル制御ボード MiniS-Port 05-01VE 452-24 1 

6 資料 CD-ROM CD-ROM 1 

7 大容量６V水素二次電池１１００mAh MiniS-NMH-1100-2 Option 

8 充電器（入力 100-240V） MiniS-Chgr-A Option 

    

ブラケット色：アルミ原色、ブルー2 種類 

http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
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１７軸２足ロボットキット 
MiniS-Robot-Kit-D17 

 
●組立完成後身長約 38cm 左右幅 20cm、前

後深さ 9cm；重量約 1.6Kg 。 

●シミュレーション簡単、動作範囲広い、

人間関節近い直交軸ロボットです。 

 

 

 

●耐久性アップのため、メタルブッシン

グフロントケースと金属ホーンのオプシ

ョンがあります。 

●サーボ制御のメセッジフォーマット公

開し、エンドユーザー向け Basic  API

と VB サンプルコードを提供します。 ボ

ードＰＷＭ出力は２４チャネルですの

で、更に高自由度のロボットの自作が可

能です。 

●アルミ合金プレスフレームブラケット

で、軽量化と堅牢性両立できます。分か

りやすい組み立て動画と３D 組立図を提

供します。 

１７自由度MiniS-Robot主なバーツ   

No. Product Part Number Quntity 

1 RB1051 サーボセット MiniS RB1051-HBC  6 

2 RB1051 サーボセット（ケーブル 47cm） MiniS RB1051-HBC-47 4 

3 RB303c サーボセット MiniS RB303c-HBC 7 

4 RS232シリアルケーブル Cable-232A  1 

5 24チャンネル制御ボード MiniS-Port 05-01VE 452-24 1 

6 資料 CD-ROM CD-ROM 1 

7 大容量６V水素二次電池１１００mAh MiniS-NMH-1100-2 Option 

8 充電器（入力 100-240V） MiniS-Chgr-A Option 

    

ブラケット色：アルミ原色、ブルー2 種類 

 

http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
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１３軸２足ロボットキット 
MiniS-Robot-Kit-D13 

 

●組立完成後身長約35cm左右幅20cm、

前後深さ 8cm；重量約 1.1Kg 。 

 

●下肢 8軸、多様な配置方法ができ、よ

り人間近いロボットを簡単に作れます。

組立例のサンプルモーションデータを

提供します。 

 

●サーボ制御のメセッジフォーマット

公開し、エンドユーザー向け Primary  

API と VB サンプルコードを提供しま

す。 ボードＰＷＭ出力は 16 チャネル

ですので、更に高自由度のロボットの

自作が可能です。 

 

●組立例の参考写真を提供します。 
 

１３自由度MiniS-Robot主なバーツ   

No. Product Part Number Quntity 

1 RB1051 サーボセット MiniS RB1051-HBC  なし 

2 RB1051 サーボセット（ケーブル 47cm） MiniS RB1051-HBC-47 2 

3 RB303c サーボセット MiniS RB303c-HBC 11 

4 RS232シリアルケーブル Cable-232A  1 

5 16チャンネル制御ボード MiniS-Port 05-01VE 452-16 1 

6 資料 CD-ROM CD-ROM なし 

7 大容量６V水素二次電池１１００mAh MiniS-NMH-1100-2 Option 

8 充電器（入力 100-240V） MiniS-Chgr-A Option 

    

 

http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
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８軸２足ロボットキット 
MiniS-Robot-Kit-D8 

 

●組立完成後身長約 32cm  左右幅 29cm、

前後深さ 8cm；重量約 0.7Kg 。 

 

●下肢 6 軸、多様な配置方法ができ、   

より人間近いロボットを簡単に作れます。

組立例のサンプルモーションデータを提供

します。  

 

●サーボ制御のメセッジフォーマット公

開し、エンドユーザー向け Primary  API

と VB サンプルコードを提供します。 ボ

ードＰＷＭ出力は 16 チャネルですので、

更に高自由度のロボットの自作が可能で

す。低価格で拡張性があります。 

 

●組立例の参考写真を提供します。 

 

 

８自由度MiniS-Robot主なバーツ   

No. Product Part Number Quntity 

1 RB1051 サーボセット MiniS RB1051-HBC  なし 

2 RB1051 サーボセット（ケーブル 47cm） MiniS RB1051-HBC-47 なし 

3 RB303c サーボセット MiniS RB303c-HBC ８ 

4 RS232シリアルケーブル Cable-232A  1 

5 16チャンネル制御ボード MiniS-Port 05-01VE 452-16 1 

6 資料 CD-ROM CD-ROM なし 

7 ６V Nicd 二次電池６００mAh MiniS-NCd-600-2 Option 

8 充電器（入力 100-240V） MiniS-Chgr-A Option 

    

ブラケット色：アルミ原色、ブルー2 種類 

 

http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
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４軸２足ロボットキット 
MiniS-Robot-Kit-D4 

 

●キット販売、組立完成後身長約 28cm 左右

幅 29cm、前後深さ 8cm； 重量約 0.5Kg 。 

 

●下肢４軸、子供近いロボットを簡単に作れ

ます。組立例のサンプルモーションデータを

提供します。  

 

●サーボ制御のメセッジフォーマット公開

し、エンドユーザー向け Primary  API と

VB サンプルコードを提供します。 ボード

ＰＷＭ出力は 16チャネルです。 

 

●組立例の参考写真を提供します。 

 

●格安の学習用キットですが、上位機種への

アップグレードが可能です。 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

12,800 円（税込価額） 

４自由度MiniS-Robot主なバーツ   

No. Product Part Number Quntity 

1 RB303c サーボセット MiniS RB303c-HBC 4 

2 RS232シリアルケーブル Cable-232A  1 

3 16チャンネル制御ボード MiniS-Port 05-01VE 452-16 1 

4 資料 CD-ROM CD-ROM なし 

5 ６V Nicd 二次電池６００mAh MiniS-NCd-600-2 (Option) 

6 充電器（入力 100-240V） MiniS-Chgr-A (Option) 

    

ブラケット色：アルミ原色、ブルー2 種類 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=144
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８軸４足ロボットキット 
MiniS-Robot-Kit-D8F4 

 

●キット販売、組立完成後サイズ約

17x18x20cm3  重量約 0.7Kg 。 

 

●亀近い 8 軸ロボットを簡単に作れま

す。組立例のサンプルモーションデータ

を提供します。 

 

●サーボ制御のメセッジフォーマット

公開し、エンドユーザー向け Primary  

API と VB サンプルコードを提供しま

す。 ボードＰＷＭ出力は 16 チャネル

ですので、更に高自由度のロボットの

自作が可能です。 

 

●組立例の参考写真を提供します。 

 
 

 

 

 

19,800 円（税込価額） 
８自由度 4足 MiniS-Robot    

No. Product Part Number Quntity 

1 RB1051 サーボセット MiniS RB1051-HBC  なし 

2 RB1051 サーボセット（ケーブル 47cm） MiniS RB1051-HBC-47 なし 

3 RB303c サーボセット MiniS RB303c-HBC 8 

4 RS232シリアルケーブル Cable-232A  1 

5 16チャンネル制御ボード MiniS-Port 05-01VE 452-16 1 

6 資料 CD-ROM CD-ROM なし 
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2 軸４足ロボットキット 
MiniS-Robot-Kit-D2F4 

 

●キット販売、組立完成後サイズ約

10x12x8cm3  重量約 0.2Kg 。 

 

●虫、犬の様な 2軸ロボットを簡単に作

れます。組立例のサンプルモーションデ

ータを提供します。 

 

●サーボ制御のメセッジフォーマット

公開し、エンドユーザー向け Primary  

API と VB サンプルコードを提供しま

す。 ボードＰＷＭ出力は 16 チャネル

ですので、更に高自由度のロボットの

自作が可能です。 

 

●組立例の参考写真を提供します。 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

19,800 円（税込価額） 

2自由度 4足 MiniS-Robot    

No. Product Part Number Quntity 

1 RB1051 サーボセット MiniS RB1051-HBC  なし 

2 RB1051 サーボセット（ケーブル 47cm） MiniS RB1051-HBC-47 なし 

3 RB303c サーボセット MiniS RB303c-HBC 2 

4 RS232シリアルケーブル Cable-232A  1 

5 16チャンネル制御ボード MiniS-Port 05-01VE 452-16 1 

6 資料 CD-ROM CD-ROM なし 
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ブラケット、サーボマウントとホーン 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

メタルホーン  

 

プラスチックホーン 

プラスチックフリーホーン 

6 面ねじ穴サーボマウント 

アームブラケット 
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サーボセット 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ホーン付き2軸RB1051サーボセット  ボトムケースの交換 

ブラケット付サーボセット 

MiniS RB1051-MBHC-AL 直交軸の組立 

メタルブッシング   

フロントケース 

ロボットの股関節と足腕関節

のピーチ軸は強くトルク掛か

りますので、お勧めします。   

RB995,RB945,RB1051 共用 

寸法： 40.7*19.7*42.9mm 

トルク： 10kg/cm(6V) 

速度： 0.19sec/60degree(6v)  

重量： 55g 

http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=146
http://www.ministudio.co.jp/Cgi-bin/Order-JP/DetailJp.asp?GoodsNum=149


 

 

MiniS-Robot & Parts  

MiniStudio Inc., © 2006-2012 ミニスタジオ有限会社 http://www.ministudio.co.jp/  sales@ministudio.co.jp 

 

MiniS-Port 05-01VEサーボコントロールボード 

型番 452－CH4 452－CH16 452－CH24 4620－CH24 

シリアル番号 060Dxxxx 060Cxxxx 060Bxxxx 070Bxxxx 

PWMチャネル数 4 16 24 24 

モーション格納数 8 255 

フレーム格納数 180 900 

使用チップ PIC18F452I/P PIC18F4620I/P 

分解能 10bits /180° 

通信 RS232ｃ 

PWM幅 約600-2300μｓ 

幅中心 約1500μｓ 

データ更新時間間隔 1-127（Sampling Rate） x 約30－255（ms） 

スピード更新適合 ROMとRAM変更可 

データ方式 CSV記録と読取 

適用サーボ MiniS RB1051、 RB995、MiniS RB945、MiniS RB303c,d 

サーボ角度制限 動作角度最大最小値設定可 

ホーム相対データ表示 可 

サーボ同期コントロール 40ms毎 

モーションデータ繰り返し 設定可 

チャネル選択表示 ロボット写真に合わせる 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 


